Symulator petli indukcyjnych MFDR-V
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Sterowanie karta petli indukcyjnych sterownika

sygnalizacji sSwietnej za posrednictwem
detektora mikrofalowego MFDR.

> zmienna indukcyjnos¢ uzyskiwana za pomocg wariometru.

> Wspoélpraca z kazdg karta petli indukcyjnych.

> tatwe zastapienie petli indukcyjnych detektorem mikrofalowym.
> Wyjscie indukcyjnosci o duzej dobroci

o Kompaktowa obudowa.

= Szybki i prosty montaz, konfiguracja nie wymagana.

Szczegotowe dane techniczne na odwrocie.

Producent:

APKO Piotr Wisznicki
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Dane techniczne symulatora petli indukcyjnych MFDR-V

Schemat podtaczenia MFDR-V:
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Dane techniczne:

llos¢ kanatéw: 2

Indukcyjno$¢é nominalna L: 220uH

Zmiana indukcyjnosci dL: - 4uH

Dobro¢ indukcyjnosci Q: > 17

IP 20 - wymagana obudowa zewnetrzna
Spetniane normy: PN-EN: 50293, 55022,
61000-4-2, 61000-4-3, 61000-4-4, 61000-4-6,
61000-4-20

MFDR - A

Opis podtaczenia:

1 - ZASILANIE MFDR A i B (1)

2 - ZASILANIE MFDR A i B (2)

3 - WEJSCIE ZGLOSZENIA MFDR A (3)

4 - WEJSCIE ZGLOSZENIA MFDR A (4) O
5 - WEJSCIE ZGLOSZENIA MFDR B (3)

6 - WEJSCIE ZGLOSZENIA MFDR B (4)

7 - ZASILANIE 24V MINUS

8 - ZASILANIE 24V PLUS ]

9 - WYJSCIE ZMIENNEJ INDUKCYJNOSCI Z MFDR A
10 - WYJSCIE ZMIENNEJ INDUKCYJNOSCI Z MFDR A
11 - WYJSCIE ZMIENNEJ INDUKCYJNOSCI Z MFDR B
12 - WYJSCIE ZMIENNEJ INDUKCYJNOSCI Z MFDR B
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