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Szybki start

1. Zamocuj detektor MFDR-6 do konstrukcji nosnej.

2. Podtacz kabel zasilajacy i zgtoszenia detekcji .

3. Ustaw przetaczniki konfiguracyjne SW zgodnie z ponizszym opisem.
4

. Zamknij obudowe detektora, przykrecajac pokrywe uwazaj na potozenie uszczelki.

Parametry:
. Napiegcie zasilania: 24V DC (- 40% / +30% )
DETEKCJA RUCHU POJAZDOW Pobor mocy: 1.8W
Prad stykéw przekaznika: 0.2A
SWI1- 1 2 3 4-RODZAJPRACY Rezystapcja stykow przeka?nika: 22R
[- - - -]Detekcja pojazdéw przyjezdzajacych Czestotllwoé_é pracy toru mlkrof_alowego 24GHz
[ON - - -]Detekcja pojazdow odjezdzajacych Moc wypromieniowana z toru mikrofalowego 5mw
[ - ON - -]Detekcja wszystkich pojazdéw Szczegéblowa instrukcja znajduje sie na stronie: www.apko.com.pl
SW1- 5 - CZAS PODTRZYMANIA ZGLOSZENIA
[ - 10.6 Sekundy
[ON] 2.1 Sekundy
SW1- 6 7 8-MAKSYMALNA PREDKOSCIDETEKCJI
[- - - ]Braklimitu
[ON - - ]30km/h
[ - ON - ]40km/h
[ON ON - ]50km/h
[ - - ON]60km/h
[ON - ON]70km/h TS
[ - ON ON]80km/h .
[ON ON ON] 90km/h Zasilanie
— 24V
SW2 - ZASIEG DETEKCJI ;
0 - MINIMALNY; F - MAKSYMALNY sSW3 n Przekaznik
SW3 - MINIMALNA PREDKOSC DETEKCJI
RS484A
0- 2kmh 8- 18km/h SW2 RS485B
1- 4km/h  9-20km/h
2- 6km/h  A-22km/h
3- 8km/h B -24km/h
4-10km/h  C - 26km/h
5-12km/h D - 28km/h
6 - 14km/h  E - 30km/h
7-16km/h  F - 32km/h
Podtaczenia:
DETEKCJA PRZEKROCZENIA PREDKOSCI Przekaznik: )
NO - styk zwarty przy zgtoszeniu
SW1- 1 2 3 4-RODZAJ PRACY NC - styk rozwarty przy zgtoszeniu
[ONON - -] Detekcja przekroczenia predkosci (23 - 'Sltyk'przekaznlka zwierany z NO lub NC
asilanie:
SWi- 5 6- CZAS PODTRZYMANIA ZGLOSZENIA A - B - podigczenie zasilania 24V. Napigcie state
[O_N -1 g-iseiuniy polaryzacja dowolna )
{ O-N % =1 Sek”"dy Numeracja i oznaczenie przewodéw:
- .1 sekundy R _ R ilani
[ON ON ] 10.1 sekundy A-1, B-2, ZaSI'Iame N
C-3, NO-4, - styki przekaznika
SW1- 7 8-RODZAJZGLOSZENIA
{O_N N ]]f)ljgfjace 1 9Hz Szeroko$é wiazki pomiarowej detektora a tym samym
[ - ON]pulsujace 0-8Hz szerokos¢ pola detekcji jest zalezna od zasiagu
[ON ON ] pulsujace O.5Hz ustawionego SW-2 i od kata pochylenia detektora.
' Zwiekszenie zasiegu powoduje poszerzenie pola detekcji.
SW2 - ZASIEG DETEKCJI Pochylenia detektora powoduje, ze “patrzy” on blizej a pole
0- MINIMALNY: F - MAKSYMALNY detekcji jest wtedy wezsze. Przy detekcji rowerzystéw wazne jest
' aby detektor nie patrzyt w strone chodnika gdyz jest prawdopodobne
SW3 - PREDKOSC PRZEKROCZENIA wykrycie ruchu  przechodniéw.
0-25km/h 8- 65km/h
% - gg tmm i' ?g l:(m//rp] Znaczenie diod $wiecacych:
3 ) 20 km/h B 3 80 km/h Czerwona na froncie - $wiecenie oznacza wykrycie ruchu.
- km/h - km/h Zotta na froncie - pulsowanie oznacza normalna prace,
151— gg kmlh g - gg kmlh brak $wiecenia lub $wiecenie ciagte - oznacza brak zasilania lub niesprawnos¢.
S gg tmjﬂ E 1%%‘:(’:1/;;] Zétte z boku obudowy - poziom odebranego sygnatu przez detektor,
zaswiecenie wszystkich jest warunkiem detekcji ruchu.
Czerwona z boku obudowy - zbyt silny sygnat echa - przesterowanie, pomiar
nie jest wykonywany.
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Ostrzezenia.

e Na czas montazu lub strojenia detektora MFDR-6 nalez

zabezpieczy¢ i oznakowac miejsce robot w sposob
Zzapewniajacy bezpieczenstwo pracownikéw i uzytkownikow
drogqi.

e Montaz detektora wykonuje sie zwykle na wysokosci kilku

metrow, przed przystapieniem do prac nalezy zabezpieczy¢

teren w taki sposdb aby ewentualne spadajace narzedzia lub
inne przedmioty nie powodowaty zagrozenia i hie wyrzadzit

szkod.

e Mikrofalowy detektor ruchu MFDR-6 jest urzadzeniem
elektronicznym zawierajacym we wnetrzu elementy
elektroniczne nieodporne i niezabezpieczone przed
wyladowaniem elektrycznosci statycznej ESD. Kazdorazowo
przed ingerencja we wnetrze detektora MFDR-6 nalezy
upewnic sie czy nie narazimy uktadoéw elektronicznych na
niebezpieczne wyladowanie ESD, dla pewnosci nalezy

zastosowac typowe srodki ochrony przed wyladowaniami
ESD.

Obszarem najbardziej zagrozonym we wnetrzu detektora

MFDR-6, jest obszar mikrofalowej anteny tubowej

zawierajacy bardzo czute diody odbiorcze Schottkyego.
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Definicje uzytych zwrotow w niniejszej dokumentacii.

e MFDR -6 — mikrofalowy detektor ruchu;

e Detektor — urzadzenie wykrywajace ruch i powiadamiajgce o tym sterownik za
posrednictwem sygnatu zgtoszenia;

e Detekcja — wykrycie ruchu;

e Transceiver — zintegrowany we wspdlnej obudowie nadajnik i odbiornik radiowy;

e Przywofanie fazy — wymuszenie w sterowniku sygnalizacji Swietlnej realizacji
okreslonego fragmentu programu;

e Stup typu STOR — stup trakcyjno o$wietleniowy najczesciej z wysiegnikiem do
ktérego mocowane sg elementy sygnalizacji Swietlnej ;

e Stupek typu HY — stosunkowo niski stupek do ktérego mocowane s elementy
sygnalizacji Swietlnej;

e Przewdd PE — przewdd elektryczny potaczony z uziemieniem ochronnym;

e (Czas ewakuacji — czas niezbedny dla opuszczenia obszaru skrzyzowania lub

punktdw kolizji przez zakonczony strumien ruchu pojazdéw lub pieszych;
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Podstawy teoretyczne dziatania detektora MFDR-6.

Mikrofalowy detektor ruchu MFDR-6 wykorzystuje zjawisko Dopplera do
wykrywania ruchu obiektdéw. Zjawisko Dopplera polega na pozornej zmianie
czestotliwosci fali odbitej od poruszajacego sie obiektu. W detektorze MFDR-6, jako
zrodto sygnatu wykorzystywany jest transceiver mikrofalowy pracujacy na czestotliwosci
24 GHz. Nadajnik mikrofalowy wysyta sygnat, odbiornik odbiera jego odbite echo, a
ukfady detektora przetwarzajg odebrany sygnat tak, aby po obrdbce uzyskac informacije
o predkosci i kierunku ruchu.

Zaznaczyc¢ nalezy, ze mikrofale odbijajq sie od kazdego przedmiotu réwniez
niemetalowego, w zwigzku z tym detektor dopplerowski mozna miedzy innymi uzy¢ do

wykrywania poruszajgcych sie ludzi.

Obszar zastosowania detektora mikrofalowego MFDR-6

Detektor mikrofalowy MFDR-6 mozna zastosowac dla aplikaciji:

e Wykrywania ruchu pojazdéw w celu wydtuzania $Swiatta zielonego na danym
kierunku ruchu;

e Przywotywania fazy dla nadjezdzajacych rowerzystow;

e Aktywnego doznakowania miejsc niebezpiecznych przy ograniczonej widocznosci
np. nietypowe skrzyzowania usytuowane na tukach lub wzniesieniach drogi;

e Pomiaru predkosci pojazdow

e Wykrywania przekroczenia predkosci

e Wykrywania zatoru pojazdéw

Detektora mikrofalowego nie nalezy stosowac do przywolywania fazy
programu sygnalizacji $wietlnej, gdyz detektor ten nie wykrywa pojazddéw
zatrzymanych.
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Instalacja detektora MFDR-6

W zaleznosci od potrzeb i petnionej funkcji, detektor MFDR — 6 mozna
zamontowac na wysiegniku, do ktérego zamocowane sg latarnie sygnalizacji Swietlnej,
na stupie typu STOR lub stupku HY. Spos6b montazu powinien uniemozliwi¢ bezposredni
dostep 0s6b niepowotanych do urzadzenia.

Konstrukcja do ktorej jest zamocowany detektor, musi by¢ stabilna mechanicznie
i nie moze przemieszczac sie podczas podmuchdéw wiatru.

Nie dopuszcza sie montazu detektora MFDR-6 za pomocq odciggdw linkowych.
MFDR-6 powinien by¢ montowany do konstrukcji wsporczej przy uzyciu potaczen
Srubowych. Dopuszcza sie stosowanie metalowych tasm montazowych.

Co 12 miesiecy nalezy kontrolowac stan mocowania detektora i przewodow.

Pomiedzy wymaganym obszarem detekcji a detektorem nie moze by¢ zadnych
przeszkdd terenowych w postaci gatezi, linek odciggowych, kabli i innych konstrukcji
powodujacych przestoniecie, odbicie lub zatamanie wigzki mikrofal promieniowanych
przez wbudowang antene.

Kable doprowadzone do MFDR-6 muszg by¢ ostoniete tak, aby nie ulegty
uszkodzeniu mechanicznemu spowodowanemu przez oddziatywanie czynnikow
zewnetrznych lub nie zostaty uszkodzone przez niepowotane osoby. MFDR-6 jest
urzadzeniem niskonapieciowym, zasilany napieciem bezpiecznym i dlatego nie jest
wymagana dodatkowa ochrona antyporazeniowa (nie dotyczy wykonania specjalnego na
napiecie zasilania 230V 50Hz).

W zaleznosci od petnionej funkcji i wymaganego obszaru detekcji, detektor
MFDR-6 nalezy zamocowa¢ pod odpowiednim katem zapewniajgcym poprawng prace.
Detektor MFDR-6 jest detektorem dalekiego zasiegu. Skuteczna detekcja siega od linii
zatrzymania az do 200-tnego metra, a przy sprzyjajacych warunkach moze dochodzi¢ do
250 metrow. Detektor powinien by¢ podwieszony POD wysiegnikiem, tak aby daszek
ochronny byt ustawiony nad obudowg detektora. Miejsce montazu nalezy dobra¢ w taki
sposdb, aby nie nastepowato przesterowanie detektora zbyt silnym sygnatem. Zjawisko
to jest sygnalizowane czerwong diodg zamontowang z boku detektora (nie myli¢ z diodg
zgtoszenia zamontowang od czota detektora).

Dopuszcza sie przesterowania sygnatu pojawiajace sie sporadycznie raz na jakis

czas podczas przejazdu bardzo duzego pojazdu.
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Zasieg detektora MFDR-6

Detektor MFDR-6 jest detektorem dalekiego zasiegu, dzieki zastosowaniu obrdbki
sygnatu z wykorzystaniem technologii FFT mozliwe byto uzyskanie zasiegu
przekraczajacego 200m.

Jednak trzeba mie¢ Swiadomos¢, ze przy tak duzych odlegtosciach mogq
wystepowac chwilowe zaniki detekgji z tytutu ttumienia sygnatu na skutek
wielodrogowosci odbieranego sygnatu przez antene i powstania zanikdw fazowych w
odbieranym sygnale.

MFDR-6 nie powinien by¢ stosowany dla detekcji obiektdw oddalonych ponad 250
metrow od miejsca montazu radaru.

Poniewaz ksztatt wigzki mikrofalowej promieniowanej przez antene jest zblizony do
spfaszczonego stozka to wynika z tego iz im blizej ,patrzy” detektor tym mniejsze pole
detekcji widzi.

Duza szeroko$¢ wigzki umozliwia detekcje pojazddéw poruszajacych sie dwoma a nawet

trzema pasami ruchu przy ustawieniu detektora na duzy zasieg.

Podiaczenie detektora MFDR-6

Do podtaczenia detektora MFDR-6 nalezy wykorzystac typowe kable sygnalizacyjne.

Detektor wymaga zasilania napieciem statym o wartosci 24V. (Na specjalne zaméwienie jest
mozliwos$¢ wykonania detektora zasilanego napieciem 230V 50Hz.)

Do zasilania mozna uzyc¢ zasilacza liniowego lub impulsowego o zredukowanych
zaktoceniach.
Nie dopuszcza sie uzycia requlatoréow fazowych do obnizania napiecia

zasilania z napiecia sieciowego 230V !.
Polaryzacja napiecia statego jest obojetna.

Dopuszczalne tolerancje napiec zasilajacych podane sg w rozdziale ,Parametry
techniczne”.

Elementem wykonawczym detektora jest przekaznik elektromechaniczny, ktorego
zestyki mozna obcigzy¢ pradem do 1A przy napieciu miedzystykowym nie
przekraczajacym 125V lub pragdem 2A przy napieciu miedzystykowym nie
przekraczajacym 24V.
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Obcigzenie musi mie¢ charakter rezystancyjny. Dopuszcza sie stosowanie obcigzenia o
charakterze pojemnosciowym pod warunkiem ograniczenia pradu
tadowania/roztadowania do wartosci 1A.
Rezystancja zwartych stykow przekaznika wynosi okoto 22 omy.
Nie dopuszcza sie pracy z obcigzeniami o charakterze indukcyjnym o ile nie zostaty
zastosowane Srodki ochrony przed przepieciami Usew powstatymi z przetaczania
indukcyjnosci

Usew = -L (di/dt).

Po montazu, przed przykreceniem przedniej pokrywy nalezy skontrolowaé stan uszczelki.

Budowa detektora MFDR-6

7\ ien 9w AN Ao DI Jopmea

~ 24V
ZASWANIE 24V
NC
NO

¢

PRZEKAZNIK

RS485B
RS485A

Rozmieszczenie przetacznikdw konfiguracyjnych i ztagcza komunikacyjnego.

Kolejnos¢ przewoddw w ztaczu patrzac od brzegu phytki drukowanej:

1 — RS485A
2 — RS485B
3 — brak

4 — Przekaznik wyprowadzenie wspdlne N
5 — Przekaznik wyprowadzenie normalnie rozwarte NO
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6 — Przekaznik wyprowadzenie normalnie zwarte NC
7 — Zasilanie 24V DC
8 — Zasilanie 24V DC

Z6tta dioda ,,POPRAWNA PRACA” éwieci gdy detektor jest zasilany oraz sprawny.
Czerwona dioda ,, DETEKCJA RUCHU"” $wieci gdy detektor wykrywa ruch i wysterowuje
wyjscie przekaznika.

USTAWIENIE

)
N

SW1i

-l N - 2
f 5 9 8 3

YIIN MAX
POZIOM SYGNALU
DOPPLERA
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Z6tte diody LED wskazujg poziom sygnatu Dopplera odbieranego przez detektor i
utatwiajg prawidtowe ustawienie zasiegu. Im wiecej diod sie Swieci tym silniejszy
jest odbierany sygnat. ]

Czerwona dioda oznaczona jako ,WSKAZNIK PRZESTEROWANIA” informuje, ze
sygnat odbierany przez detektor jest zbyt silny. Zjawisko takie moze mie¢ miejsce
jesli odlegtos¢ pomiedzy pojazdem a detektorem jest zbyt mata. W takim
przypadku nalezy zmieni¢ miejsce montazu detektora, lub odpowiednio odchyli¢
kierunek anteny od osi lub kierunku jezdni.

Dopuszcza sie przesterowania sygnatu pojawiajace sie sporadycznie raz na jakis
czas podczas przejazdu bardzo duzego pojazdu.

Na czas wystgpienia przesterowania sygnatu, uktady radaru s wylaczone gdyz
ich obrébka FFT jest niemozliwa.
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Konfiguracja MFDR-6
1. Detekcja pojazdow przyjezdzajacych — program nr 1

Program stuzy do wykrywania ruchu pojazdéw dojezdzajacych w kierunku czotfa
detektora. Uzytkownik moze okresli¢ minimalng predkos¢ od ktorej ruch bedzie wykryty i
maksymalng powyzej ktorej detektor nie wykryje ruchu. Zasieg detektora moze by¢
ustawiony na jedng z szesnastu wartosci. Do wyboru sg rowniez dwa czasy
podtrzymania sygnatu detekcji po zaniku ruchu pojazdu.

T =[=[=[=[aj=

wi: OFF12345678

SW1:1 2 3 4 -nrprogramu
[off-off-off-off] — program nr 1 - detekcja pojazdéw przyjezdzajacych

SW1: 5 - czas podtrzymania zgtoszenia po zaniku ruchu
[off ] — 0.6 sek.
[ on] — 2.1 sek.

SW1:6 7 8 - maksymalna predkosc¢ detekcji

[off- off- off ] — brak limitu

[on -off- off ] — 30km/h

[off- on- off ] — 40km/h

[on- on- off ] — 50km/h

[off- off- on] — 60km/h

[on- off- on] — 70km/h

[off- on- on] — 80km/h

[on- on- on] — 90km/h

SW2:

SW2 — Zasieg detekcji
SW2:0 — minimalny

SW2:1-E — wartosci posrednie
SW2:F - maksymalny
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924

~

SW3:

SW3 — Minimalna predkos$c¢ detekcji
SW3:0 - 2 km/h
SW3:1 -4 km/h
SW3:2 - 6 km/h
SW3:3 - 8 km/h
SW3:4 - 10 km/h
SW3:5 - 12 km/h
SW3:6 — 14 km/h
SW3:7 — 16 km/h
SW3:8 — 18 km/h
SW3:9 — 20 km/h
SW3:A - 22 km/h
SW3:B - 24 km/h
SW3:C - 26 km/h
SW3:D - 28 km/h
SW3:E - 30 km/h
SW3:F — 32 km/h

Uwaga: podane powyzej predkosci sq prawidtowe jedynie przy montazu detektora ,na
wprost”, jesli detektor bedzie pochylony lub skrecony w stosunku do osi toru ruchu
pojazdu, to zmierzone predkosci bedg zanizone.

Aby skorygowac ustawienia nalezy wymagang predko$¢ pomnozy¢ przez cosinus kata
utworzonego pomiedzy osig radaru a osig ruchu pojazdow.

2. Detekcja pojazdow odjezdzajacych — program nr 2

Program stuzy do wykrywania ruchu pojazdéw odjezdzajacych w kierunku od czota
detektora. Uzytkownik moze okresli¢ minimalng predkos¢ od ktérej ruch bedzie wykryty i
maksymalng powyzej ktorej detektor nie wykryje ruchu. Zasieg detektora moze by¢
ustawiony na jedng z szesnastu wartosci. Do wyboru sg rowniez dwa czasy
podtrzymania sygnatu detekcji po zaniku ruchu pojazdu.

T =[=[=[=[aj=

wi: OFF12345678

SW1:1 2 3 4 - nrprogramu
[on-off-off-off] — program nr 2 - detekcja pojazdéw odjezdzajacych

SW1: 5 - czas podtrzymania zgtoszenia po zaniku ruchu
[off ] — 0.6 sek.
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[ on] — 2.1 sek.

SW1:6 7 8 - maksymalna predkosc¢ detekcji

[off- off- off ] — brak limitu

[on -off- off ] — 30km/h

[off- on- off ] — 40km/h

[on- on- off ] — 50km/h

[off- off- on] — 60km/h

[on- off- on] — 70km/h

[off- on- on] — 80km/h

[on- on- on] — 90km/h

SW2:

SW2 — Zasieg detekcji
SW2:0 — minimalny

SW2:1-E — wartosci posrednie
SW2:F - maksymalny

4

SW3:

SW3 — Minimalna predkos¢ detekcji
SW3:0 — 2 km/h
SW3:1 -4 km/h
SW3:2 — 6 km/h
SW3:3 — 8 km/h
SW3:4 — 10 km/h
SW3:5 - 12 km/h
SW3:6 — 14 km/h
SW3:7 — 16 km/h
SW3:8 — 18 km/h
SW3:9 - 20 km/h
SW3:A - 22 km/h
SW3:B — 24 km/h
SW3:C - 26 km/h
SW3:D - 28 km/h
SW3:E — 30 km/h
SW3:F — 32 km/h
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Uwaga: podane powyzej predkosci sg prawidtowe jedynie przy montazu detektora ,na
wprost”, jesli detektor bedzie pochylony lub skrecony w stosunku do osi toru ruchu
pojazdu, to zmierzone predkosci bedg zanizone.

Aby skorygowac ustawienia nalezy wymagang predkoS¢ pomnozy¢ przez cosinus kata
utworzonego pomiedzy osig radaru a osig ruchu pojazdow.

3. Detekcja pojazdéw z dowolnego kierunku — program nr 3

Program stuzy do wykrywania ruchu pojazdéw dojezdzajacych i odjezdzajacych od czota
detektora. Uzytkownik moze okresli¢ minimalng predkos¢ od ktoérej ruch bedzie wykryty i
maksymalng powyzej ktorej detektor nie wykryje ruchu. Zasieg detektora moze by¢
ustawiony na jedng z szesnastu wartosci. Do wyboru sg rowniez dwa czasy
podtrzymania sygnatu detekcji po zaniku ruchu pojazdu.

[ =[=[=[=[=[=

i OFF12345678

SW1:1 2 3 4 - nrprogramu
[off-on-off-off] — program nr 3 - detekcja pojazdéw z dowolnego kierunku

SW1: 5 - czas podtrzymania zgtoszenia po zaniku ruchu
[off ] — 0.6 sek.
[ on] — 2.1 sek.

SW1:6 7 8 - maksymalna predkosc¢ detekcji

[off- off- off ] — brak limitu

[on -off- off ] — 30km/h

[off- on- off ] — 40km/h

[on- on- off ] — 50km/h

[off- off- on] — 60km/h

[on- off- on] — 70km/h

[off- on- on] — 80km/h

[on- on- on] — 90km/h

SW2:

SW2 — Zasieg detekcji
SW2:0 — minimalny

SW2:1-E — wartosci posrednie
SW2:F - maksymalny
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SW3:

SW3 — Minimalna predkos$c¢ detekcji
SW3:0 - 2 km/h
SW3:1 -4 km/h
SW3:2 - 6 km/h
SW3:3 - 8 km/h
SW3:4 - 10 km/h
SW3:5 - 12 km/h
SW3:6 — 14 km/h
SW3:7 — 16 km/h
SW3:8 — 18 km/h
SW3:9 — 20 km/h
SW3:A - 22 km/h
SW3:B - 24 km/h
SW3:C - 26 km/h
SW3:D - 28 km/h
SW3:E - 30 km/h
SW3:F — 32 km/h

Uwaga: podane powyzej predkosci sq prawidtowe jedynie przy montazu detektora ,na
wprost”, jesli detektor bedzie pochylony lub skrecony w stosunku do osi toru ruchu
pojazdu, to zmierzone predkosci bedg zanizone.

Aby skorygowac ustawienia nalezy wymagang predko$¢ pomnozy¢ przez cosinus kata
utworzonego pomiedzy osig radaru a osig ruchu pojazdow.

4. Detekcja pojazddw przekraczajacych predkos¢ — program nr 4

Program stuzy do wykrywania ruchu pojazdéw dojezdzajacych z predkosciq wiekszg od
zadanej. Zasieg detektora moze by¢ ustawiony na jedng z szesnastu wartosci. Do
wyboru sg rowniez cztery czasy podtrzymania sygnatu detekcji po zaniku ruchu pojazdu,
oraz cztery rodzaje sterowania wyjSciem zgtoszenia.

T =[=[=[=[aj=

wi: OFF12345678

SW1:1 2 3 4 -nrprogramu
[on-on-off-off] — program nr 4 - detekcja pojazddw przekraczajacych predkos¢

SW1: 5 6 - czas podtrzymania zgtoszenia po zaniku ruchu
[off-off] — 0.6 sek.
[on-off] — 2.1 sek.
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SW1: 7 8 -rodzaj zgtoszenia

SW2:

SW2 — Zasieg detekcji
:0 — minimalny
SW2:1-E — wartosci posrednie

SW2:F - maksymalny

SW2

[off-on] — 5.1 sek.
[on-on] — 10.1 sek.

[off-off] — ciggte

[on-off] — pulsujace 1.2Hz
[off-on] — pulsujace 0.8Hz
[on-on] — pulsujace 0.5Hz
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~

SW3:

SW3 — Predkosc¢ przekroczenia

SW3:0 — 25 km/h
SW3:1 - 30 km/h
SW3:2 — 35 km/h
SW3:3 -40 km/h
SW3:4 — 45 km/h
SW3:5 - 50 km/h
SW3:6 — 55 km/h
SW3:7 — 60 km/h
SW3:8 — 65 km/h
SW3:9 - 70 km/h
SW3:A - 75 km/h
SW3:B - 80 km/h
SW3:C - 85 km/h
SW3:D - 90 km/h
SW3:E — 95 km/h
SW3:F - 100 km/h

Uwaga: podane powyzej predkosci s prawidtowe jedynie przy montazu detektora ,na
wprost”, jesli detektor bedzie pochylony lub skrecony w stosunku do osi toru ruchu

pojazdu, to zmierzone predkosci beda zanizone.
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Aby skorygowac ustawienia nalezy wymagang predkos¢ pomnozy¢ przez cosinus kata
utworzonego pomiedzy osig radaru a osig ruchu pojazdow.

5. Pomiar predkosci pojazdéw — program nr 5

Program stuzy do pomiaru predkosci pojazdéw. Zasieg detektora moze by¢ ustawiony na
jednq z szesnastu wartosci. Do wyboru sg rowniez dwa warianty pracy, pomiar pojazdu
jadacego z wiekszq predkoscig lub pomiar pojazdu o wiekszym poziomie echa wigzki
radarowej czyli blizszego lub wiekszego.

Informacja o zmierzonej predkosci wysytana jest za posrednictwem interfejsu RS-485.
Dane transmisji: 9600/8/1/n, transmisja jednokierunkowa.

Struktura ramki: ramka sktada sie z trzech bajtdw: pierwszy OxFF, ktdry jest znacznikiem
poczatku, kolejny bajt przyjmuje wartosci od 0x00 — 0xC8 i jest informacjg o predkosci
w zakresie od Okm/h — 200km/h, ostatni bajt jest negacjq binarng drugiego bajtu+1 i
stuzy uwiarygodnieniu transmisji danych.

W ciggu sekundy wysytane sa dwie ramki danych, ale tylko gdy wykryty jest ruch
pojazdu.

N

0
OFF

-
123456178

SW1.:

SW1:1 2 3 4 - nrprogramu
[off-off-on-off] — program nr 5 - pomiar predkosci pojazdéw

SW1: 5 - wybor kierunku pomiaru
[off ] — pojazdy dojezdzajace.
[ on] — pojazdy odjezdzajqce

SW1: 6 -rodzaj pomiaru
[off ] — najwieksze
[ on] — najszybsze

SW2:

SW2 - Zasieg detekcji
SW2:0 — minimalny

SW2:1-E — wartosci posrednie
SW2:F - maksymalny
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SW3:

SW3 — Wartosc¢ odchylenia osi detektora od osi ruchu pojazdéw podana w

stopniach katowych

SW3:0 - 0°

SW3:1-5°

SW3:2 - 10°
SW3:3 - 15°
SW3:4 - 20°
SW3:5 — 25°
SW3:6 — 30°
SW3:7 — 35°
SW3:8 - 40°
SW3:9 —45°
SW3:A - 50°
SW3:B — 55°
SW3:C - 60°
SW3:D - 65°
SW3:E - 70°
SW3:F - 75°

6. Detekcja zatoru na drodze — program nr 6 (na specjalne zamodwienie)

Program stuzy do wykrywania zmniejszenia predkosci przejazdu co moze by¢
rownoznaczne z powstaniem zatoru w ruchu drogowym. Zasieg detektora moze by¢

ustawiony na jedng z szesnastu wartosci.

ON
o

e
12345678

swi: [OFF

SW1:1 2 3 4 -nrprogramu
[on-off-on-off] — program nr 6 - detekcja zatoru na drodze

SW1:5 6 7 - wzrost predkosci o xkm/h powodujacy wylaczenie zgltoszenia

[off- off- off ] — 10km/h
[on -off- off ] — 15km/h
[off- on- off ] — 20km/h
[on- on- off ] — 25km/h
[off- off- on] — 30km/h
[on- off- on] — 40km/h
[off- on- on] — 50km/h
[on- on- on] — 60km/h
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SW1: 8 - rodzaj sygnalizacji zatoru

[off ] — ciagty
[ on] — pulsujacy 1.2Hz

SW2:

SW2 — Zasieg detekcji
SW2:0 — minimalny

SW2:1-E — wartosci posrednie
SW2:F - maksymalny
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SW3:

SW3 — Predkosc¢ ponizej ktorej zostanie zataczony ukilad detekcji
SW3:0 — 3 km/h
SW3:1 - 6 km/h
SW3:2 -9 km/h
SW3:3 - 12 km/h
SW3:4 — 15 km/h
SW3:5 - 18 km/h
SW3:6 — 21 km/h
SW3:7 — 24 km/h
SW3:8 — 27 km/h
SW3:9 — 30 km/h
SW3:A - 33 km/h
SW3:B — 36 km/h
SW3:C - 39 km/h
SW3:D — 41 km/h
SW3:E — 44 km/h
SW3:F — 47 km/h
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Pogoda a detekcja:

Poniewaz uktad atomow w czasteczce wody nie jest liniowy tylko ma postac
trojkatna, to nastepstwem takiej budowy jest nieréwnomierne rozmieszczenie tadunkow
elektrycznych, a co za tym idzie powstanie rodzaju dipolu. Dipol ma dwa bieguny
dodatni i ujemny. Jesli dipol umiescimy w zmiennym polu elektrycznym pochodzacym od
nadajnika mikrofalowego detektora MFDR-6 to nastapi jego obracanie w takt zmian
kierunku pola elektrycznego (24 miliardy razy na sekunde) .

Poniewaz czasteczki wody majq tendencje do taqczenia sie w grupy na skutek
asocjacji, to obracajgce sie dipole podlegajg wzajemnemu tarciu co powoduje
wygenerowanie ciepta. Tak wiec cze$¢ energii mikrofalowej wystanej z detektora
zamiast dotrze¢ do pojazdu, odbic sie od jego powierzchni i w postaci echa wrécic z
powrotem do detektora, ogrzewa obracajgce sie czasteczki wody powodujac powstanie
strat.

Z powyzszego wynika ze jezeli sg opady atmosferyczne lub gesta mgta to czes¢
energii mikrofalowej jest bezpowrotnie tracona poprzez ttumienie. Skutkiem tego jest
zmniejszenie zasiegu detekcji detektora MFDR-6.

Szacuje sie, ze przy niewielkich opadach deszczu zasieg maleje o okoto 15-20%,
natomiast przy ,,oberwaniu chmury” zasieg detekcji moze spas¢ az o 60-70%

pierwotnego zasiegu.
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Parametry techniczne:

Rodzaj obudowy:

POLIWENGLAN FIBOX

Pasmo pracy: K
Czestotliwos¢ pracy: 24.125 GHz
Tolerancja czestotliwosci pracy: +/- 125 MHz
Moc nadajnika mikrofalowego: 5mwW
Typ anteny: Tubowa horna
Kat promieniowania skftadowej E: 220

Kat promieniowania skfadowej H: 220
Szerokos¢ pasma IF (-3dB): 50 kHz
Przesuniecie fazy pomiedzy kanatami pomiarowymi: 600 -1200°
Rodzaj i sprawnos¢ zasilacza wewnetrznego: Impulsowy, N=80%
Zakres napiec€ zasilania dla pradu statego: 15V-30V
Pobor mocy ze zrodta zasilania: 2.0W

Wymiary S x W x G:

220mm X 140mm x 80mm

Zakres predkosci detekcji ruchu:

1 km/h =200 km/h

Dokfadno$¢ pomiaru predkosci: +/- 5km/h
Parametry transmisji danych przez USART: 9600 /8 /1
Zakres temperatury pracy: -30°C +70°C
Dopuszczalne obcigzenie wyjscia: 2A@24V - 1A@125V
Spetniane normy: PN-EN 50293
PN-EN 55022
PN-EN 61000

Uwaga: w zaleZnosci od opcji oprogramowania, niektore programy
funkcjonalne moga by<c niedostepne w danym urzadzeniu.

C€
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Adnotacje uzytkownika:

Mikrofalowy detektor ruchu MFDR —6 v1.0 Strona 23 z 23



