PODLACZENIE | REGULACJE
DETEKTORA RUCHU MFDR-4 ver. 1.0

Podtaczenia:
Numeracja i oznaczenie przewodow:

(1-2) A-1, B-2, - zasilanie 24V DC
(3-4) C-3,NO- 4, - styki przekaznika
Przekaznik:

NO - styk zwarty przy zgtoszeniu

NC - styk rozwarty przy zgtoszeniu

C - styk przekaznika zwierany z NO lub NC

Zasilanie:

A - B - podigczenie zasilania 24V. Napiecie state
polaryzacja dowolna

Zalecane ustawienia detektora MFDR-4 w
zaleznos$ci od rodzaju detekciji:

Detekcja rowerzystéw i pojazdéw szynowych
dojezdzajgcych do skrzyzowania - wigzka szeroka,
pole detekcji duze:

Pochylenie detektora ustawiamy od okoto 20 do 40 stopni
od poziomu w dot w zaleznosci od potrzebnego zasiegu,
SW-1[1-8]: OFF, OFF, OFF, ON, ON, OFF, OFF, OFF
SW-2: na warto$¢ pomiedzy 2 - 4

SW-3: na warto$¢ pomiedzy 6 - A

Detekcja rowerzystéw i pojazdéw szynowych
dojezdzajacych do linii zatrzymania - wigzka waska,
pole detekcji mate:

Pochylenie detektora ustawiamy od okoto 40 do 60 stopni
od poziomu w doét tak aby “patrzyt’ na linie zatrzymania,
SW-1[1-8]: OFF, OFF, OFF, ON, ON, OFF, OFF, OFF
SW-2: na wartos¢ pomiedzy 2 - 4

SW-3: na warto$¢ pomiedzy 4 - 7

Detekcja pieszych na przejsciu - wigzka waska,
pole detekcji mate:

Pochylenie detektora ustawiamy od okoto 20 do 40 stopni
od poziomu w doét tak aby “patrzyt” na linie zatrzymania,
wysoko$¢ montazu okoto 2.5 - 3.5m najlepiej na stupku HY
SW-1[1-8]: ON, OFF, OFF, ON, ON, OFF, OFF, OFF
SW-2: na warto$¢ pomiedzy 2 - 4

SW-3: na warto$¢ pomiedzy 5 - 9

Szeroko$¢ wiazki pomiarowej
szerokos¢ pola detekcji jest zalezna od zasiagu
ustawionego SW-3 i od kata pochylenia detektora.
Zwiekszenie zasiegu powoduje poszerzenie pola detekcji.
Pochylenia detektora powoduje, ze “patrzy” on blizej a pole
detekcji jest wtedy wezsze. Przy detekcji rowerzystéw wazne jest
aby detektor nie patrzyt w strone chodnika gdyz jest prawdopodobne
wykrycie ruchu przechodniéw. Czas wykrycia ruchu jest Scisle
powigzany z precyzjag detekcji ustawiang SW-1. Im precyzja
jest wieksza tym dtuzej trwa pomiar i moga nie zosta¢ wykryte szybko
poruszajgce sie obiekty.

detektora a tym samym

Znaczenie diod Swiecgcych:

Czerwona na froncie - $wiecenie oznacza wykrycie ruchu.
Zielona na froncie - $wiecenie oznacza normalna prace,
pulsowanie oznacza iz uktady kontrolne detektora wykryty
problem, brak Swiecenie oznacza niesprawnos$¢ lub brak zasilania.

Parametry:

Napiecie zasilania: 24V DC (- 20% / +20% )
Pob6r mocy: 1.8W

Prad stykéw przekaznika: 0.2A

Rezystancja stykow przekaznika: 22R
Czestotliwos¢ pracy toru mikrofalowego 24GHz

Moc wypromieniowana z toru mikrofalowego 5mwW

Szczegdbtowa instrukcja znajduje sie na stronie: www.apko.com.pl
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Ustawienia przetacznika SW1

Swi- 1 - Rodzaj detekcji
[OFF] - detekcja pojazdéw szynowych i roweréw
[ON ] - detekcja pieszych i roweréw
SW1- 2 - Kierunek detekcji
[OFF] - tylko zblizajace sie
[ON ] - dowolne
SwWi- 3 4 - Czas podtrzymania zgtoszenia
[OFF OFF] -0.6sek.
[ON OFF] -1.1sek.
[OFF ON ] -2.1sek.
[ON ON ] -3.1sek.
SW1i- 5 6 - Precyzja detekcji
[OFF OFF] -2/niska - szybka/
[ON OFF] -3
[OFF ON ] -4
[ON ON ] -5/wysoka-wolna/

SW1 - 7, SW1 - 8 Nie uzywagé, ustawi¢ w potozeniu OFF

Ustawienia przetacznikéw SW2, SW3

SW2 - Minimalna predkos¢ detekcji

SW:0 1 2 3 45 6 78 9 AB CD EF
SIR: 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 km/h
P/R:152.0253.03.54.0455.05.56.06.57.07.58.08.59.0 km/h

SW3 - Zasieq / czuto$é MFDR-4

0 - zasigg minimalny, F - zasieg maksymalny
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