
POD£¥CZENIE I 
DETEKTORA RUCHU MFDR-3    ver. 1.1
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Pod³¹czenia:
PrzekaŸnik:
NO - styk zwarty przy zg³oszeniu
NC - styk rozwarty przy zg³oszeniu
C - styk przekaŸnika zwierany z NO lub NC

Zasilanie:
A - B - pod³¹czenie zasilania 24V. Napiêcie sta³e 
           polaryzacja dowolna
PE - przewód ochronny, uziemienie

Numeracja i oznaczenie przewodów:
A-1,    B-2,            - zasilanie 
C-3,    NO- 4,        - styki przekaŸnika 
PE- ¿ó³to-zielony - ochrona ESD

Parametry:
Napiêcie zasilania: 24V  (- 40% / +30% )
Pobór mocy: 1.8W
Pr¹d styków przekaŸnika: 0.2A
Rezystancja styków przekaŸnika: 22R
Czêstotliwoœæ pracy toru mikrofalowego 24GHz 
Moc wypromieniowana z toru mikrofalowego 5mW

DC

SW3 -    1               - Rodzaj detekcji
        [ OFF ]               - detekcja pojazdów
            [ ON   ]               - detekcja pieszych i rowerów

SW3 -    2               - Kierunek detekcji
        [ OFF ]               - tylko zbli¿aj¹ce siê
            [ ON   ]               - dowolne 

SW3 -    3       4      - Czas podtrzymania zg³oszenia
        [ OFF    OFF ]    - 0.6 sek.
            [ ON      OFF ]    - 1.1 sek.
            [ OFF    ON   ]    - 2.1 sek. 
            [ ON      ON   ]    - 3.1 sek.

SW3 -    5        6      - Poziom wykrywania
                                 Pojazdy      Piesi/Rowery
        [ OFF    OFF ]     -   3km/h              1.5 km/h
            [ ON      OFF ]     -   5 km/h             3    km/h
            [ OFF    ON   ]     -   8 km/h             5    km/h 
            [ ON      ON   ]     - 12 km/h             8    km/h

SW3 - 7, SW3 - 8 Nie u¿ywaæ, ustawiæ w po³o¿eniu OFF

( ) -zaleca siê nie ustawiaæ na wartoœæ wiêksz¹ ni¿ 4-5 *

SW1        - Zasiêg detektora
        [ 0 ]               - minimalny
               .                             .
            [ F ]               - maksymalny

SW2         - Dok³adnoœæ pomiaru  (
        

*)
[ 0 ]               - najgorsza

               .
            [ F ]               - najlepsza

Ustawienia prze³¹czników SW1, SW2 

Ustawienia prze³¹cznika SW3 

Znaczenie diod œwiec¹cych:
Czerwona na froncie - œwiecenie oznacza wykrycie ruchu.
¯ó³ta na froncie - œwiecenie oznacza normalna pracê, 
pulsowanie oznacza i¿ uk³ady kontrolne detektora wykry³y 
problem, brak œwiecenie oznacza niesprawnoœæ lub brak zasilania.
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Zalecane ustawienia detektora MFDR-3 w 
zale¿noœci od rodzaju detekcji:

Detekcja samochodów doje¿d¿aj¹cych do skrzy¿owania - 
wi¹zka szeroka, detekcja na wiêcej ni¿ jednym pasie ruchu:
 
Pochylenie detektora ustawiamy od oko³o 20 do 40 stopni 
od poziomu w dó³ w zale¿noœci od potrzebnego zasiêgu, 
SW-1:  na wartoœæ pomiêdzy B - E
SW-2:  na wartoœæ pomiêdzy 3 - 4
SW3[1-8]:   OFF, OFF, OFF, ON, OFF, ON, OFF, OFF

Detekcja samochodów doje¿d¿aj¹cych do linii 
zatrzymania - wi¹zka w¹ska, detekcja na jednym pasie 
ruchu w okolicy linii zatrzymania: 

Pochylenie detektora ustawiamy od oko³o 40 do 60 stopni 
od poziomu w dó³ tak aby “patrzy³” na liniê zatrzymania, 
SW-1:  na wartoœæ pomiêdzy 8 - A
SW-2: na wartoœæ pomiêdzy 1 - 2  (!)
SW3[1-8]:  OFF, OFF, OFF, ON, OFF, ON, OFF, OFF

Detekcja rowerzystów doje¿d¿aj¹cych do linii 
zatrzymania - wi¹zka w¹ska, detekcja na jednym pasie 
ruchu w okolicy linii zatrzymania: 

Pochylenie detektora ustawiamy od oko³o 20 do 40 stopni 
od poziomu w dó³ tak aby “patrzy³” na liniê zatrzymania,
wysokoœæ monta¿u oko³o 2.5 - 3.5m najlepiej na s³upku HY 
SW-1:  na wartoœæ pomiêdzy 6 - A
SW-2: na wartoœæ pomiêdzy 3 - 6 
SW3[1-8]:  ON, OFF, OFF, ON, OFF, ON, OFF, OFF

Szerokoœæ wi¹zki  pomiarowej detektora a tym samym 
s z e r o k o œ æ  p o l a  d e t e k c j i  j e s t  z a l e ¿ n a  o d  z a s i ¹ g u  
u s t a w i o n e g o  S W- 1  i  o d  k ¹ t a  p o c h y l e n i a  d e t e k t o r a .
Zwiêkszenie zasiêgu powoduje poszerzenie pola detekcji.
Pochylenia detektora powoduje, ¿e “patrzy” on bli¿ej a pole
detekcji jest wtedy wê¿sze. Przy detekcji rowerzystów wa¿ne jest 
aby detektor nie patrzy³ w stronê chodnika gdy¿ jest prawdopodobne
wykrycie ruchu przechodniów. Czas wykrycia ruchu jest œciœle 
powi¹zany z dok³adnoœci¹ pomiaru ustawian¹ SW-2. Im dok³adnoœæ 
jest wiêksza tym d³u¿ej trwa pomiar i mog¹ nie zostaæ wykryte szybko
jad¹ce pojazdy, lub pojazdy krótko “widziane przez detektor”, wiêc
SW-2 nale¿y ustawiaæ na mo¿liwie ma³¹ wartoœæ jednak tak¹
która zapewni brak fa³szywych zg³oszeñ przy braku ruchu obiektów.

Szczegó³owa instrukcja znajduje siê na stronie: www.apko.com.pl
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